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1. Objetivo general

Debido al gran ı́ndice de accidentes menores en un estacionamiento, en las calles y/o fraccionamientos
privados, se implementa un sistema que trabaje con la señal de sensores colocados en el automóvil,
éstos alertaran al conductor del acercamiento de un vehı́culo, persona u objeto sin movimiento,
mediante una interfaz gráfica diseñada para Pocket PC.

1.1. Particular
Diseñar un sistema para evitar las colisiones de un vehı́culo durante la maniobra de estaciona-
miento.
Diseñar un sistema de sensores de distancia.
Diseñar una interfaz gráfica en la Poket PC para monitorear el sistema de sensores.

2. Introducción

Hoy en dı́a podemos contar con un aparato electrónico que nos permite satisfacer necesidades
personales, se cuenta a su vez con comunicaciones inalámbricas que pueden facilitar la comunicación
entre dispositivos.
Por ello es interesante contar con sistemas que integren la electrónica y comunicaciones inalámbricas,
sistemas que puedan ayudar a conservar la integridad fı́sica de las personas.

3. Desarrollo

3.1. Esquema del proyecto

A continuación se muestra un diagrama a bloques del cual se constituye el sistema, ver figura. 1.

Esquema del proyecto
ETAPA DE SENSADO
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Esta etapa se conforma principalmente
por
sensores
ultrasónicos, los
cuales van a general las señales que posteriormente se van a transmitir al dispositivo móvil Poket PC.

En la siguiente figura se muestra a detalle el funcionamiento de esta etapa.

Figura 2. Diagrama de sensado

ETAPA DE CONVERSION A/D

Ya que en la etapa de censado se cuenta
con
una
señal
analógica,
lo
más viable,
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es
convertirla
a
digital,
la
cual
se dará
internamente en el PIC
utilizado (18F1320).

El módulo de conversión analógico- digital
(A/D) tiene 7 entradas
en e l PIC18F1320.
Este
módulo
permite
la conversión
de una señal de entrada analógica
a una
correspondencia de número de 10 bits digitales.

En la figura se muestra el diagrama general de la conversión analógico-digital.

Figura 3. Diagrama a bloques del convertidor A/D
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TRANSMISIÓN BLUETOOTH

Para la recepción
de
datos
entre el
sistema
de
censado y la Pocket PC se maneja
un
módulo
IOGEAR
GBS301 con Bluetooth,
él
cual cuenta con una interfaz RS-232 DE-9 tipo Macho. Ver figura 4.

Figura 4. Módulo Bluetooth IOGEAR GBS301

Tomando
como
referencia
la
tabla 1, se realiza
un
cable
DE-9
tipo Hembra, para agrupar el sistema que se tiene hasta el
momento
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con
el
módulo
IOGEAR GBS301, y de esta forma transmitir datos seriales vı́a Bluetooth.

Tabla 1. Pines del conector DE-9

RECEPCIÓN

Para la recepción de datos se desarrolla una interfaz gráfica en la Pocket PC por medio de Visual Studio
2008 Edición Profesional, la cual consta de
indicadores que alertan la aproximación del sensor a un objeto.

DESARROLLO DE LA INTERFAZ GRÁFICA

Se crea una pantalla de bienvenida. Ver figura 5
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Figura 5. Pantalla de bienvenida al usuario

Posteriormente se sincroniza el sistema con la Pocket PC.

Figura 6. Sincronización del sistema con PPC

Las propiedades del
puerto
serial,
se muestran en la figura 7.
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Figura 7. Propiedades del puerto serial

Sincronizado el sistema se activa
la recepción de
datos, mostrando en recuadros de diferente color.
Ver figura 8.

Figura 8. Recepción de datos.

CONCLUSIONES
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En un principio, el sistema puede tener un número limitado de usuarios, puesto que el estacionarse es
muy común en la ciudad, cabe señalar que ello no significa que los usuarios de un automóvil tengan
la certeza de poder mantener su integridad y la de sus propiedades.

Las comunicaciones inalámbricas vinieron a revolucionar
la
vida
cotidiana,
siempre
y cuando se estén al alcance de ellas.
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· Roldan, David,
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